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Microcontrolador X
Modelo: PXR4/5/9

INP-TN1PXRc-E / INP-TN1PXR5/9a-E

Gracias por comprar este “Controlador de Temperatura Digital Fuji”. Compruebe que el producto sea
exactamente el que ha pedido y utilicelo de acuerdo con las siguientes instrucciones. (Consulte un
manual de instrucciones independiente para obtener mas detalles.) Se ruega a los distribuidores que
se aseguren de que se entrega este Manual de Instrucciones a los usuarios finales.

NOTA

El contenido de este documento podra modificarse en el futuro sin notificacién previa. Hemos prestado
la maxima atencién para velar por la precisiéon de su contenido. Sin embargo, no nos hacemos
responsables de los dafios directos e indirectos que se deriven de las descripciones incorrectas,
omisiones de informacioén y uso de la informacion de este documento.
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Comprobacion de las especificaciones y accesorios

Antes de utilizar el controlador, compruebe si el tipo y las especificaciones son los que ha pedido.
(Puede encontrar una tabla de la configuracion de cédigos del modelo en la pagina 37.)

Compruebe que todos estos accesorios estan incluidos en la caja.

- Controlador de temperatura I 1 unidad

- Manual de instrucciones [l 1 copia

- Accesorios de montaje Il 1 pieza

- Unidad I/V (resistencia de 25001) [ 1 pieza (s6lo tipo de entrada 4-20mA CC)
- Embalaje impermeable [T 1 pieza

Documentos relacionados

Contenido Nombre [ N° de documento
Especificaciones CatalogolIID ECNO:1125

Método de MICROCONTROLADOR X _
funcionamiento (Modelo: PXR) ECNO:406

MANUAL DE FUNCIONAMIENTOUO

Funciones de FUNCIONES DE COMUNICACION
(MODBUS) INP-TN512642-E

MANUAL DE INSTRUCCIONES

comunicacion

FUNCIONES DE COMUNICACION

(Z-ASCll) INP-TN512644-E
MANUAL DE INSTRUCCIONES
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Precauciones de sequridad

Antes de utilizar este producto, se ruega al usuario que lea las siguientes precauciones con suma
atencion para garantizar la seguridad. Todos los usuarios deben tomar las precauciones de seguridad
para evitar accidentes.

Los requisitos de seguridad se clasifican como “Precauciones” y “Avisos” de acuerdo con las siguientes
interpretaciones:

o o o

LU

PrecaucionD Sugiere que si el usuario utiliza mal el producto pueden [T
producirse dafios personales o lesiones graves. [T

Aviso Il Sugiere que si el usuario utiliza mal el producto pueden QI
producirse lesiones personales o dafios materiales. ]

PRECAUCION| Proteccidon contra sobrecalentamiento

“Todo disefio de un sistema de control debe tener en cuenta que cualquier parte del sistema puede fallar.”
“En el caso de los sistemas de control de temperatura, el calentamiento continuado debe considerarse
la condicién més peligrosa, y la maquina debe disefiarse para detener automaticamente el calentamiento
si no estd regulado debido al fallo de la unidad de control o por cualquier otro motivo.”

Estas son las causas de calentamiento continuado no deseado mas probables:

1) Fallo del controlador con salida de calentamiento constantemente activada

2) Desactivacion del sensor de temperatura del sistema

3) Cortocircuito en el cableado del termopar

4) Bloqueo de una valvula o punto de contacto de conmutacidn para mantener el calentamiento activado.
Si se trata de una aplicacién en la que se puede producir un dafio fisico o destruccion del equipo,
recomendamos instalar un equipo de seguridad adicional, con un sensor de temperatura independiente,
para desactivar el circuito de calentamiento en caso de sobrecalentamiento.

La sefial de alarma del controlador no esta disefiada para funcionar como medida de proteccién en
caso de fallo del controlador.
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1. Precaucion

1.1 Instalaciéon y cableado
+ Este controlador se ha disefiado para instalarse en las siguientes condiciones.

Temperatura de funcionamientod | -10 a +50 [°C]

Humedad de funcionamientol 90% de humedad relativa (sin condensacion)

Categoria de instalacién I g

Segun IEC1010-1
Nivel de contaminacionIl 2

* El controlador debe instalarse de esta forma con excepcion de la conexién a la corriente, las distancias
de fuga eléctrica y los margenes que se muestran en la tabla que sigue y que deben mantenerse entre
la sonda de temperatura y cualquier otro conjunto que utilice o genere un voltaje indicado en la siguiente
tabla.

De no mantenerse estas distancias minimas se invalidaria la aprobacion de seguridad EN 61010.

Voltaje utilizado o generado

por cualquier conjuntol(ll Separacion(mm)] | Distancia de fuga eléctrica (mm)
Hasta 50Vrms o VCCIII 0,201 1,2

Hasta 100Vrms o VCCI 0,201 1,4

Hasta 150Vrms o VCCIII 0,501 1,6

Hasta 300Vrms o VCCI 1,50 3,0

Mas de 300Vrms o VCCI Contacto con nuestra oficina de ventas.

* Si el voltaje que se muestra arriba supera los 50VCC (voltaje peligroso), se necesita un aislamiento
basico entre todos los terminales del controlador y la tierra, y aislamiento suplementario para la salida
de alarma.

La clase de aislamiento de este controlador se muestra a continuacién. Asegurese de comprobar que
la clase de aislamiento del controlador cumple sus requisitos antes de la instalacion.

. Aislamiento basico; --------- . Sin aislamiento; ———: Aislamiento funcional
Red (fuente de alimentacion) Entrada de valor medido, entrada CT, entrada de SV remoto
Salida de controll (salida de relé)n Circuito interno
Salida de control2 (salida de relé)l Salida de controll, 2 (salida SSR/Salida de corriente)
Salida de alarma (AL1)IT Retransmisién
Salida de alarma (AL2)I Salida de comunicacion (RS-485)
Salida de alarma (AL3) 0 salidade |
alarma de quemado del calentador (HB)[UEntrada digital (DI)
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« Si existe un peligro de accidente grave derivado de un fallo o defecto de esta unidad, instale la unidad
con un circuito de proteccion externa apropiado para evitar accidentes.

* Realice el cableado de forma que el fusible quede entre el interruptor de alimentacion principal y el
controlador. (Alimentacion principal: interruptor de 2 polos, clasificacion del fusible: 250V, 1A)
* Al realizar el cableado del terminal de alimentacion, utilice un cable con aislamiento de vinilo de 600
voltios o equivalente.

« Para evitar dafios y fallos en el controlador, utilice el voltaje que se indica.

« Para evitar descargas eléctricas y fallos en el controlador, no encienda la alimentacion antes de haber
completado todo el cableado.

» Asegurese de comprobar que se mantiene la distancia para evitar descargas eléctricas o incendios
antes de encender la alimentacion.

» Manténgase alejado de los terminales mientras el circuito reciba alimentacion para evitar descargas
eléctricas y problemas de funcionamiento.

* No trate nunca de desmontar, manipular, modificar o reparar esta unidad, ya que se pueden producir
problemas de funcionamiento, descargas eléctricas o incendios.

1.2 Precauciones de mantenimiento

» Asegurese de apagar la alimentacion antes de instalar o cambiar de sitio el controlador para evitar
descargas eléctricas, problemas de funcionamiento y fallos.

» Se recomienda realizar un mantenimiento regular para prolongar la vida atil del controlador. Algunas
piezas del controlador tienen una vida util limitada, o pueden deteriorarse con el paso del tiempo.
« Esta unidad tiene una garantia de un afio, incluidos sus accesorios, siempre que el controlador se
utilice correctamente.




FUuJs1

ELECURIE

2. Aviso

2.1 Avisos para la instalacion
Evite los siguientes lugares de instalacion.

* lugares en los que la temperatura ambiente pueda superar el rango comprendido entre 0 y 50°C
mientras el controlador esté en funcionamiento .

* lugares en los que la humedad ambiente pueda superar el rango comprendido entre 45 y 85% de
humedad relativa mientras el controlador esté en funcionamiento .

* lugares en los que los cambios en la temperatura ambiente puedan producirse tan rapidamente como
para provocar condensacion.

* lugares en los que se emitan gases corrosivos (gases sulfurados y amoniaco, en particular) o
combustibles.

* lugares en los que la unidad esté sometida directamente a vibraciones y golpes. (Las vibraciones o
golpes pueden provocar problemas de funcionamiento en el relé de salida.)

* lugares expuestos al agua, el aceite, los productos quimicos y vapores. (Si se sumerge en agua,
solicite una inspeccion por parte de la oficina de ventas para evitar fugas eléctricas e incendios.)
* lugares en los gque la unidad esté expuesta a polvo, aire salado o aire que contenga particulas de hierro.
* lugares en los que la unidad esté expuesta a interferencias con la electricidad estatica, magnetismo y ruidos.
* lugares en los que la unidad esté expuesta a la luz solar directa.

* lugares en los que el calor pueda acumularse debido a la radiacion de calor.

2.2 Avisos para la instalacion en un panel

* Inserte el soporte de montaje (accesorio) desde la parte posterior hasta que la unidad principal esté
firmemente sujeta al panel. Si hay un hueco, apriete los dos tornillos ligeramente hasta eliminarlo. (No
apriete los tornillos en exceso ya que el soporte de montaje puede salirse a la fuerza.)

MODELO PXR 5/90
* Inserte los accesorios suministrados (2 piezas) al PXR5/9 en la parte superior e inferior, y ajustelos |
con un destornillador. El par de apriete debe ser aproximadamente de 0,15Nm (1,5 kg.cm). O
Si el accesorio de plastico se aprieta en exceso, se partira en horizontal en torno al centro, permitiendo [
asi que el par se libere. Si aparece una division en torno al centro, no hay ningan problema para utilizar| J
el instrumento. (La cubierta es de plastico, asi que tenga cuidado de no apretar en exceso.)

« El panel delantero de este controlador cumple la norma NEMA 4X (equivalente a IP66). Para asegurarse
de que hay estanqueidad entre el instrumento y el panel, utilice los embalajes suministrados como
accesorios de

la siguiente forma: (un montaje incorrecto de los embalajes arruinaria la estanqueidad.)

@Tal y como se muestra en la Figura 1, ajuste un embalaje a la cubierta de la unidad y luego
introddzcalo en el panel.

@Apriete los tornillos en el bastidor o los accesorios de montaje para que no haya huecos entre
la parte delantera del controlador y el embalaje y entre los paneles. Compruebe que no se produce
ninguna de desviacion ni deformacion del embalaje tal y como se muestra en la Figura 3.

» Si el panel es débil, puede producirse un hueco entre el embalaje y el panel, limitando asi
la resistencia al agua.
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MODELO PXR4

MODELO PXR5/9

Estandar : Montaje vertical encastrado en el panel. (El controlador queda en horizontal.)

Al montar el controlador sobre una superficie inclinada, el angulo de inclinacion maxima es de 30Y
(grados) con respecto a la vertical.IIT

(Aviso)
* No bloquee las aberturas de alrededor del controlador, o se reducira el efecto [T
de radiacion. T

» No bloguee las aberturas de ventilacién de encima del bloque de terminales. Il

* MODELO PXR9: coloque el bastidor en el orificio de montaje en el centro [
del cuerpo principal.
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2.3 Precauciones para la conexion del cableado

« Para el tipo de sensor termopar, utilice cables de compensacién de termopar para realizar el cableado.
Para el tipo RTD, utilice un material de cableado con una pequefa resistencia de hilo de plomo i sin
diferenciales de resistencia entre tres cables.
* Mantenga las lineas de entrada alejadas de la linea de carga y de alta tension y evite la influencia
del ruido inducido.
* Para las lineas de sefiales de entrada y salida, asegurese de utilizar cables blindados y manténgalos
alejados entre si.
* Si el nivel de ruido es excesivo en el suministro eléctrico, se recomienda instalar el aislamiento adicional
de un transformador y utilizar un filtro de ruido.(ejemplo: ZMB22R5-11 filtro de ruido fabricado por TDK)
Asegurese de que el filtro de ruido esta instalado en su lugar como un panel correctamente conectado
a tierra. El cableado entre el terminal de salida del filtro de ruido y el terminal de alimentacion del
instrumento debe ser lo mas corto posible. Ningun fusible o interruptor debe instalarse en el cableado
del lado de salida filtro de ruido ya que la efectividad del filtro se degradaria con dicha instalacién.
* Se puede obtener un efecto anti-ruido mejor utilizando un cable de alimentacion trenzado para el instrumento.
(Cuanto mas corto sea el hueco del trenzado, mejor serd el efecto anti-ruido que se obtenga.)
* En las unidades con alarma contra fallos (rotura) en la resistencia, utilice la misma linea de alta tension
para conectar los suministros de alimentacion de la resistencia y el controlador.
* Se necesita un tiempo de configuracion para la salida de contacto cuando se conecta la alimentacion.
Si se utiliza la salida de contacto como sefal para el circuito de bloqueo externo, utilice un relé de
retardo al mismo tiempo.
« Utilice el relé auxiliar ya que la vida se acorta si se conecta toda la carga de capacidad al relé de salida.
Se prefiere un tipo de salida del relé SSR/SSC si las operaciones de salida se producen con frecuencia.

[Intervalo proporcional] salida de relé: 30 segundos o mas, SSR/SSC: un segundo o0 mas
* Si hay una carga inductiva como interruptores magnéticos conectados como carga de salida de relé,
se recomienda utilizar el producto Z-trap de Fuji Electric para proteger los contactos de las sobrecargas
y prolongar la vida.

Modelo: O ENC241D-05A (voltaje del suministro de alimentacién: 100 V)OO

ENC471D-05A (voltaje del suministro de alimentacién: 200 V)

Donde instalar: conexion entre los contactos de la salida de control del relé.

Ejemplo: Conexion de Z-trap O

Modelo PXR4 Modelo PXR5/9

2.4 Requisitos para el funcionamiento clave/funcionamiento en caso de anomalia
* Antes de proceder a la prueba en funcionamiento, asegurese de comprobar las funciones de alarma, puesto
gue una mala configuracion generara problemas para la correcta salida de una alarma en caso de anomalia.
* Se visualizara UUUU o LLLL en caso de producirse una interrupcién en la entrada. Asegurese de
desconectar la alimentacion cuando cambie un sensor.

2.5 Otros

* No utilice disolventes organicos como alcohol o bencina para limpiar el controlador. Utilice un detergente
neutro en su lugar.
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Microcontrolador PXR Series

<Descripcion>
 Confirmacién que el controlador es el pedido

» Descripcion de las dimensiones
* Dimensiones de los cortes en el panel
» Método de montaje en el panel

« Diagrama de conexion de terminales

* Configuracién del método de cambio de valores
» Método de funcionamiento basico

* Lista de parametros

« Lista de cddigos de entrada/salida/alarma

* Configuracion del tipo de entrada y rangos
* Seleccion del método de control

(Nota) *Para empezar el funcionamiento, espere unos 30 minutos después del encendido para permitir
que la unidad se caliente.
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= 1 Instalacion/montaje

Dimensiones del controlador y dimensiones de los cortes en el panel

Modelo PXR4
Dimensiones del controlador (unidad:mm)Q Dimensiones de los cortes| [
en Bl panel (unidad:mm)
En relacién con el montaje lado
con lado , véase la Nota 1
Neded| 200 30 40 50 6
unidades(]
al | 9301141 (0189 [1237 [1285
Nota 1

Aviso relativo a la instalacion lado con lado
» [ICon una alimentacién de 200 VCA o mas, la temperatura ambiente maxima es de 45°C.0J
(Se recomienda utilizar un ventilador para la refrigeracion.)l

Cuando haya otro instrumento (de mas de 70mm) o una pared a la derecha del controlador, asegurese O
de instalarlo dejando una distancia de mas de 30mm.[
La estanqueidad no puede garantizarse en la instalacion lado con lado.

Precauciones relativas al cableado:[« El cableado debe iniciarse desde el terminal del lado izquierdo O
(n°1 a n® 6).0
« Utilice terminales rizados acordes al tamafio del tornillo. El par de O
apriete deberia ser de unos 0.8 N-m (puesto que la cubierta es de [
plastico, no se debe apretar en exceso).l]
* No conecte nada a los terminales que no se estén utilizando.
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Modelo PXR5/9

Dimensiones del controlador (unidad:mm) Dimensiones de los cortes en el panel
(unidad:mm)

Montaje de precision horizontal (la
estanqueidad es imposible en el caso del
montaje de proximidad horizontal)

Neded| 200 30 40 50 6
unidades(]

al | 931[]141 189 [1237 1285

Nota) Las dimensiones de los cortes también deben cumplir los valores anteriores una vez revestido
el panel.
Preauciones relativas al montaje de precisiéon[® Con una alimentacion de 200 VCA o mas, la temperatura [J
ambiente maxima es de 45°C.[0
(Se recomienda utilizar un ventilador para la refrigeracion.)O
» Cuando haya otro instrumento (de mas de 70mm) o [
una [pared a la derecha del controlador, asegurese de [T
instalarlo dejando una distancia de mas de 30mm.
Precauciones relativas al cableado [J < El cableado debe iniciarse desde el terminal del lado [IT
izquierdo (n° 1 an®12).00
* Utilice terminales rizados acordes al tamafio del tornillo. El par 0
de apriete deberia ser de unos 0.8 N-m.[J
» No conecte nada a los terminales que no se estén utilizando.
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2 Cableado

Diagrama de conexion de terminales (100 a 240 CA, 24V CA/24V CC)
Modelo PXR4
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Diagrama de conexién de terminales (100 a 240 CA, 24V CA/24V CC)

Modelo PXR5/9
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e usar el producto

Nombre de las piezas y funciones

ELECURRIE

Teclas de configuraciond

Nombre[D [

Funcién

s

Tecla de seleccién O

Es la tecla que va al 1®", 2° o0 3®" bloque de parametros, alternando la [T
visualizacion entre el parametro y los datos del 1°", 2° o 3®" bloque.O

S0

Tecla arriba O

- El valor numérico aumenta si se pulsa esta tecla una vez. El valor Il
numeérico sigue aumentado si se pulsa de forma continuada. Il
- Para buscar parametros dentro del 18", 2° o0 3®" bloque de parametros.(]

s

Tecla abajo [

- El valor numérico decrece si se pulsa esta tecla una vez. El valor [T
numérico sigue decreciendo si se pulsa de forma continuada. Il
- Para buscar parametros dentro del 1®', 2° o 3°" bloque de parametros.

Visualizacion/indicacionD

Nombre I

Funcién

(ar

Valor de proceso (PV)/visualizacién O
del nombre del pardmetro O

1) Se visualiza un valor de proceso (PV).I

2) Se visualizan los simbolos del pardmetro en el modo de [
configuracion de pardmetros.[Il

3) Se visualizan distintas indicaciones de error (consultese el [l
capitulo “8. Indicaciones de error”).00

=

C2r

Piloto de indicacion del valor de consigna (SV)

[El piloto se enciende mientras se visualiza un valor de consigna

Visualizacion del valor de consignall
(SV)/configuracion de pardmetros [

1) Se visualiza un valor de consigna (SV).II

2) Se visualizan las configuraciones del pardmetro en el hodo
de configuracién de pardmetros. Il

3) Parpadea en el modo de espera (stand-by). I

4) Se visualiza el valor de consigna (SV ) y “SV-1” alternativamente
cuando se utiliza la funcién de configuracién de parametros

5) Se visualiza el valor de consigna (SV) y “rSVv" [N
alternativamente en el funcionamiento remotol]

m

Indicacion de auto-tuning/self-tuning O

El piloto parpadea mientras se esta realizando el auto-tuning o
self-tuning del PID.O]

(|

Piloto de indicacién de salida de O
controld

C1.: piloto encendido mientras la salida de control 1 estd en ON[I

C2: piloto encendido mientras la salida de control 2 esta en ON,
(Nota 1)(1

Piloto de indicaciéon de salida de
alarma (AL1) (Nota 1)O

El piloto esta encendido mientras la alarma 1 esta activada. [
Parpadea durante el funcionamiento retardado (Nota 2)0

Piloto de indicacién de salida del]
alarma (AL2) (Notal) [

El piloto esta encendido mientras la alarma 2 esta activada.
Parpadea durante el funcionamiento retardado (Nota 2)0J

@ Qe @

Piloto de indicacién de salida de O

alarma (AL23) (Nota 1)I

El piloto esta encendido mientras la alarma 3 esta activada.[]

Parpadea durante el funcionamiento retardado (Nota 2)

Nota 1) La salida de control 2 y la funcién de alarma son opcionales.
Nota 2) El piloto no parpadea mientras el temporizador esté activado.
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4 Visualizacion y funcionamiento

Para ejecutar el modo de espera, configure "SThy" como ON en el
1€ bloque de parametros. I
Modo de esperal]
(Salida) Las salidas de control (1 y 2) y las salidas de alarma (todas) no se [
producen. Sin embargo, en funcién de la configuracion de "Pn1", la accion de [
control y las salidas de control se producen en caso de entrada anormal.(J
No se produce ninguna salida de alarma en el modo de espera, [l
incluso en (condicion de fallo).O
Tenga cuidado, ya que el equipo no incluye salidas para la alarma [
de anomalias s en la unidad principal durante el funcionamiento 00
en espera.l]
(Control) El control no se ejecuta.]
Visualizacion) Parpadea la visualizacion del SV.O0
La visualizacion del SV no parpadea mientras el 167, 20y 3€r bloque\
de parametros se estan visualizando.[ IK

((;?;rgggr:)ascmn) Se pugden ejecutar las configuraciones del SV 'y los [T Alternancia
P . mediante la
p : configuracion
Modo de funcionamiento de Sgbydel
Cuando el piloto del SV esta encendido, el valor de 187 bloque
consigna (SV) se visualiza en la linea inferior.O Modificacion del valor de consigna (SV) I
Alternancia entre el 1€", 20y 38 ploque de [N
parametrosIl Y| d

Para ir a los demas bloques, pulse la teclalll
En funcién del tiempo durante el cual se presione [

la tecla , Se puede elegir el bloque al que desee irQ
Tiempo de presién de SEL |[Bloque de destinol
1 seg. aprox. [J 1€ bloque [
3 seq, aprox. O 2° bloque [
er
El valor de consigna (SV) O S seg. aprox U 3%1 bloque X
puede modificarse.
una vez configurados, los datos se
registran automaticamente en 3 segundos. Alternancia
- - . mediante la
Modo de configuracion de pardmetros tecla
) 1) Seleccion de pardmetros  2) Configuracién de parametros
Presione la tecla durante 2 seg.
3) Ir a condicion de funcionamiento J
[Modo de funcionamiento \\ Presione
Procedimiento de configuracién de una
parametros: vez
Seleccione el parametro que desee [ A
configurar presionando la tecla o] BUsqueda de parametros Modificacion de
Presione Presione parametros.
; la tecla la tecla ~ | Aumenta el valor de
Prespne la tecla  pana poder [ = i ol parametro
cambiar el O pardmetro (si se puede [ [ Decrece el valor de
cambiar, el pardmetro parpadea) consigna del parametro
Presione la tecla o para [ Lt
. . Registra el valor de consigna del
camblar el valor de consigna del parametro, volviendo al modo de
parametro. alternancia de parametros|l]
Tras cambiar el parametro, presione la [J =
tecla para registrarlo. Si repite el mismo procedimiento, podra
. . visualizar los pardmetros de acuerdo con la
D Para pasar al modo funcionamiento/espera, l lista del capitulo 5, Métodos de configuracion
0 presione la tecla durante 2 seg. de la temperatura y los parametros.

Nota: Si la visualizacion superior (PV) se apaga (o se queda resaltada), repita la configuraciéon sumando 64 al valor de consigna del parametro DP13.

HE 15
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5 Métodos de configuracion de la temperaturay
los parametros

Estado de alarma Espera

Estado de salida Funcionamiento

de control Si no se produce ningun
estado de funcionamiento al
cabo de 30 segundos, la
pantalla se restauray va a
la visualizacion de PV/SV
inmediatamente posterior al
encendido.

Valor de indicacién
de PV \

Valor de indicacién
de SV \ “La indicacion

del valor SV
Cuando se visualiza — parpadea
el valor de consigna

(SV) en la linea inferior,
se enciende el piloto.

' 4

Presione durante 2 seg. aprox. la tecla

Presione durante 1 seg. aprox. la tecla

1€" bloque de parametros

Simbolo de Seeeton | paréeqos
visualizacion ParametrolJ Descripcion Rango de configuracion y valores por defecto vaor | aceara
de paréametros usuario
SThbY | Configuracion de espera Alterna entre RUN (marcha) o espera (standby) en el control, |  ON: espera del control (salida: OFF; alarma: OFF) | OFF | dsp1-1
o P ( ) oespera M OFF: marcha (RUN) del control
! . rEM : Funcionamiento local
Cmod | Modo de control Alterna entre el funcionamiento local y remoto. I LoCL - funcionamiento remoto LoCL dSp1a.g
BroG ol %FF: paraﬁia
roG | Control rampa/mantenimiento rUn: marcha
P HLd: mantenimiento de estadol OFF | dsp1-2
i 0: Libera el bloqueo de alarma.O 0 .
LACH | Cancelar blogueo de alarma | Libera el bloqueo de alarma.Cl 1: libera el bloqueo de alarma dSP1-4
. Se utiliza para configurar las constantes P,C y D mediante|  0: OFF )
F,”' AT | Auto-tuning P g y 1: ON Ejecuta €l auto-tuning en el SV standar 0 dsp1-8
' auto-tunning 2: ON Ejecuta el auto-tuning en el PV bajoC]
TM-1 | Visualizacion temporizador 10 | Visualizacion del temporizador que indica el tiempo restante 1 | -(Unidad:segundos) - dSP1-16
U-I TM-2 | Visualizacion temporizador 20 | Visualizacion del temporizador que indica el tiempo restante 2 | -(Unidad:segundos) - dSP1-32
TM-3 | Visualizacién temporizador 30 | Visualizacion del temporizador que indica el tiempo restante 3 | -(Unidad:segundos) - dSP1-64
; Configura el valor en que se detectala| Cuando el tipo de accion de alarma es un valor absoluto .
AL1 | Valorde cons!gna de a}larma 10 amial AL1 aparece cuando el ipo 02 100%FS 10 | dSP1-128
Valor de consigna de limite O [Configura el valor limite inferior en el | de alarmal es de 0 a 15, o de 10
ALL inferior alarma 10 |que sedetecala alamal 32234,y AL-H0ALL cuando | cando el tipo de alarma es de desviacion: -100 a dsP2-L
Valor de consigna de limite  |Configura el valor imite superior en l| €ltipo alarma 1es 162310 | 1q90rg 10 dSP2-2
AL-H | superior alarma 1 que se detecta la alarmal .
AL2 | Valor de consigna de alarma 2 |Gy @ el vlorenque se defectala | anarece cuando el tipo de | Cuando el tipo de accion de alarma es un valor absoluto| 10 | dSP2-4
. — - — alarma 2 esde 0a150de 32a |0 a 100%FS
Valor deconsigna de limite Configura el valor imite inferior enel | 34,y A2-H o A2-L aparece 10 dSP2-8
AZL | inferior alarma 2 que s detecta a alarma2 cuando el tipo de alamaz2 es de i iacién:
Valor de consigna de limite |Configura el valor limite superior enel| 16 a 310 Cuaondo 6l tipo de alarma es de desiacidn: -100 @
A2-H superior alarma 2 que se detecta la alarma? 100%FS 10 dSP2-16
AL3 | Valor de consigna de alarma 3 |Gonfigua elvaloren que se defecala) 3 anarece sglo con el o de | Cuando el tipo de acci6n de alama es un valor absoluto | 10 | dsp2-32
- — . T alarma 3es de 0a150de 32a |0 a 100%FS1 a 10).
Valor de consigna de limite Configura el valor limite inferior en el 34,y A3-H 0 A3-L aparece dSP2-64
A3-L |inferior alarma 3 que se detecta la alarma3 Y A p ) L 10 )
5 peee 3 o : cuando el tipo de alama3 es de | cyyando el tipo de alarma es de desviacion: -100 a
A3-H | Valor de consigna de limite |Configura el valor limite superior enel| 16 3 31 0 ' dSP2-128
superior alarma 3 que se detecta la alama3 100%FS 10
0: Todos los valores pueden cambiarse desde el panel [
frontal y via comunicacion
1: Ningun valor puede cambiarse desde el panel [l
frontal, pero si via comunicacion.
2: Desde el panel frontal s6lo puede cambiarse SV, [j
Loc Configuracion del estado de Zgﬁqdf,ﬁclgiigﬁlmes pueden cambiarse via I .
blogueo con llave. : ' dsp3-1
a 3:Modos los valores pueden cambiarse desde el panel ([
frontal, pero no via comunicacion.
4:Ningun valor puede cambiarse ni desde el panel [
frontal ni via comunicacion.
5:Desde el panel frontal sélo puede cambiarse SV, [
pero ningun valor puede cambiarse via [
comunicacion.
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Modo funcionamiento/espera

Estado de alarma

Espera

Estado de salida Funcionamiento

de control

Valor de indicacion
de PV \

Valor de indicacion
de SV \

Cuando se visualiza —
el valor de consigna
(SV) en la linea inferior,

se enciende el piloto.

Si no se produce ningin
estado de funcionamiento al
cabo de 30 segundos, la
pantalla se restauray va a
la visualizaciéon de PV/SV
inmediatamente posterior al
\La indicaciéon| encendido. P
del valor SV
parpadea

Presione durante 3 seg. aprox. la tecla

!

Presione durante 2 seg. aprox. la tecla

2®" bloque de parametros

Simbolo de ) L Vaorde | para
il i Rango de configuracién y valores por . arametros
visualizacion Parametros Descripcion 9 gefecto y P consigna. | mascara
de parametros del usuariq
i Tonfigura P como 0,0 para seleccionar el control(10,0 a 999,9% p3-2
P | P |Bandaproporcional ONIOLF (Control de dos posicions) ) 50 | dsps
C || Tiempo integral (restauracion) 0 a 3200 seg. D 240 dspP3-4
ﬁ D | Tiempo de accion derivativall 0,02a999,9 seg 60.0 dSP3-8
HYS | Histéresis para control ON/OFFO | Configura la histéresis para el control ON/OFF [ | 0 a 50% FSIII 1 dSP3-16
Coeficiente de banda proporcionalll R
Cool | ¢n el lado de refrigeracion] 0.0:2 100.0 10 | dSP3-32
k| do |Bandamuertaisuperposicion -50.0 a +50.000 00 | dsP3-64
bal | valor de convergencia de salida 100 a 100% 500-00 dSP3-128
,q f~| Ar |Mecanismo de contrarreajuste 0 a 100%FS 100% dSP4-1
i Tipo de algoritmo de controld PID: Realiza el control PID normalll
CTiL. | Algoritmo de control P ’ FUZY:Realiza el control PID de l6gica difusalll PID aSP4-2
SELF:Realiza el control PID con auto ejecucion
SLFB | Rango estable de PV (valor medido)| Configura el rango estable de PV para lal 0 a 100%FS 2 dSP4-4
operacion de self-tuning
onof | Configuracion del modo HYS Seleccion de la peracion de histéresis eneld | OFF: Inicia el control de dos posiciones en los valores
(histéresis) control ON/OFF(II de SV+HYS2 = dspP4-8
ON: Inicia el control de dos posiciones en los valores [I]]?
de SVy SV+HYS, 0 SVy Sv-HYS
TC | Tiempo de ciclo (salida de control 1) No se muestra en 4-20 mA salida CCO RLY, SSR: 1 a 150 seg. I 32() dSP4-16
Tiempo de ciclod 1a 150 seg. 30
TC2 (salida de control 2)( ¢ 2 dSP4-32
P-n2 | Cédigo de tipo de entrada gggglérsedegttggégr;tﬁtrraonﬁjljcamblar detipodef| 1216 N-1 | dsp4-64
P-SL | Limite inferior del rango de entradalJ -1999 a 9999( N-1 | dSP4-128
P-SU | Limite superior del rango de entradall -1999 a 9999 N-1 dspP5-1
Configuracion de la .
P-dP posicion del punto decimall 0 a 20 N1 dSP5-2
P-F | Seleccién °C/°F °C/oF °C dSP5-4
PVOF | Desplazamiento de PV -10 a 10%F S 0 dSP5-8
SVOF gr(])tr:gé%nute de tiempo del filtro de 50 a 50%FSI 0 dSP5-16
Constante de tiempo de filto de
P-dF | gt p 0.0 2900.0 seg. 5.0 dsp5-32
ALM1 | Tipo de alarma 1 o/5 | dSP5-64
ALM2 | Tipo de alarma 20 Tipos de configuracion de la accion de alarmal | 0 a 3400 019 | dSP5-128
ALM3 | Tipo de alarma 3 0 dSP6-1
STAT | Estado rampa/mantenimientol] - OFF dSP6-2
PTn | Tipo de ejecucion de 1: ejecuta el segmento 1° a 4°
O Selecciona el patrén rampa-mantenimientol] 2: ejecuta el segmento 5° a 8°[II 1 dSP6-4
rampa/mantenimientol] 3: ejecuta el segmento 1°a 8°
- Configura el 1r objetivo de la operacion
sv-1 |1 valor objetivo rampg—mantenimi(]antol Seleccionando en lall | Dentro del limite SV 0% | dSP6-8
contectando valor SV funcién de alternancia del valor SV para DI1
TM1r | Tiempo de segmento de la 12 rampa g%r:ll;igura el SV objetivo de cada segmento de] | 0 a 99h59m0 000 | dSPe-16
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Tiempo de segmento del 17 Configura el tiempo del segmento del 1" |0 a 99h59 m ;
TM1S)| mantenimiento mantenimiento 0.00 dspP6-32
o Configura el 2° SV objetivo de la operaciéon]| Dentro del limite SV
SV-2 |20 SV objetivo rampg,mamenimiemlo p 0% dSP6-64
- 2 - -
T™2r g(renrggo de segmento de la 2 %cmggura el tiempo del segmento de la 2°[]0 a 99h59 m 0.00 dSP6-128
Tiempo de segmento del 2° Configura el tiempo del segmento del 2'J |0 a 99h59 m
TM2S)| mantorimenty mantenimionts g 0.00 dsP7-1
~ - Configura el 3° SV objetivo de la operacion| Dentro del limite SV 0
SV-3 |3°SV ohjetivo rampa/mantenimiento 0% dSP7-2
i Configura el tiempo del segmento de la 3°[10 a 99h59 m
TM3r g?nn;go de segmento de la 3* ramplgu lemp 9 0.00 dSP7-4
Tiempo de segmento del 3" Configura el tiempo del segmento del 3'0 |0 a 99h59 m
TM3S mantgnimientg mantgnimiento P g 0.00 dsP7-8
- Configura el 4° SV objetivo de la operaciénl| Dentro del limite SV 0
Sv-4 |4°SV objetivo ram p%/mantenimientg) P 0% dsp7-16
N a . H 0
T™ar rTaureango de segmento de la 4 %%Sgura el tiempo del segmento de la 4°0J0 a 99h59 m 0.00 dSP7-32
Tiempo de segmento del 4° Configura el tiempo del segmento del 4T |0 a 99h59 m
TM4S mantgnimientg mantgnimiento P 9 0.00 dSP7-64
SV-5 |5ogy abjetivo 'Qa?rr]]g%%]aaﬁltgm%\i/e%tzgtlvo de la operacionO| Dentro del limite SV 0% dSP7-128
TM5r rTai?ango de segmento de la 5* %%Sgura el tiempo del segmento de la 5°[]0 a 99h59 m 0.00 dSP8-1
Tiempo de segmento del 5° Configura el tiempo del segmento del 5'C |0 a 99h59 m
TM5S mantgnimientg mantgnimiento P g 0.00 dspPsg-2
0 i Configura el 6° SV objetivo de la operaciénl| Dentro del limite SV 0
SV-6 |6°SV objetivo rampg/mantenimientg) P 0% dSPe-4
. 2 . H (o]
TM6r rTaureango de segmento de la 6 %%Sgura el tiempo del segmento de la 6°[10 a 99h59 m 0.00 dSPE-6
Tiempo de segmento del 6° Configura el tiempo del segmento del 6'™C |0 a 99h59 m
TM6S mantgnimientg mantgnimiento P 9 0.00 dsP8-16
o Configura el 7° SV objetivo de la operaciénl| Dentro del limite SV 0 )
SV-7 |75V objetivo ramp%/mantenimi o P 0% dsp8-32
. . H 0
TM7r rTaurenmgo de segmento de la 72 gmggura el tiempo del segmento de la 7°010 a 99h59 m 0.00 dSP8-64
Tiempo de segmento del Configura el tiempo del segmento del 7'0 |0 a 99h59 m
T™7S 7° mgntenimiegnto mantgnimiento P 9 0.00 dsP8-128
~ - Configura el 8° SV objetivo de la operacionl| Dentro del limite SV 0%
SV-8 |8°SV ohjetivo rampg/mantenimientg) p 0 dspP9-1
i a 1 1 (o]
T™Sr g?nn;go de segmento de la § %%Sgura el tiempo del segmento de la 8°[10 a 99h59 m 0.00 dSP9-2
Tiempo de segmento del 8° Configura el tiempo del segmento del 8'™C |0 a 99h59 m
T™8S mantgnimiemg mantgnimiento P g 0.00 dspP9-4
Configura el modo de funciona- | Configura el modo de funcionamientodl |0 a 15
Mod miento rampalmantenlmlento rampg/mantenimiento 0 dsSP9-8

Nota 1) Si no se especifica lo contrario en el pedido, la sefial de entrada y el rango seran los siguientes:]
Entrada del termopar: termopar K Rango de medicién: 0 a 400°C (SV a 0)0
Entrada de la resistencia: 0
Entrada de voltaje : [

Rango de medicion: 0 a 150°C (SV a 0°C )0
Escala de 0 a 100% (SV a 0%)
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Modo funcionamiento/espera

Presione durante 5 seg. aprox. la tecla

Presione durante 2 seg. aprox. la tecla

3! ploque de parametros

Estado de alarma Espera
Estado de salida Funcionamiento
de control Si no se produce ningun
estado de funcionamiento al
Valor de indicacién cabo de 30 segundos, la
de PV \ pantalla se restaura 'y va a
Valor de indicacis la visualizacién de PV/SV
alor de indicacion inmediatamente posterior al
de SV \ \La indicacién | encendido.
del valor SV
Cuando se visualiza — parpadea
el valor de consigna
(SV) en la linea inferior,
se enciende el piloto.
' ¥

Simbolo de Vdorde | Parametros
visualizacion de  |Parametrol] Descripcion del contenido Rango de configuracion y valores por defecto consigna | mascara
parametros del usuario
P-n1 |Accion de control] Especifica el tipo de control'y Ta salida mediante la _
cor’]inguracién ([i)e bornas de gntradaﬂ]] 0a19 Nota2 0/4 dSP9-16
SV-L |Limite inferior de SVO Limite inferior de SV O 0a 100%FS 0% FS | dSP9-32
SV-H |[Limite superior de SVO Limite superior de SV 0 a 100%FS 100% FS| dSP9-64
dLY1 [Tiempo de retardo de la alarma 10| Configuracion del tiempo de retardo para alarmal 0a 9999 segundos 0 dSP9-128
dLY?2 |Tiempo de retardo de la alarma 20 | Configuracion del tiempo de retardo para alarma2 0a9999 segundos 0 dSP10-1
dLY3 |Tiempo de retardo de la alarma 30 |Configuracion del tiempo de retardo para alarma3 |0 a 9999 segundos 0 dSP10-2
Il CcT |Valoractual del calentador Indica el valor actual del calentador. - - dsP10-4
H b Hb  |Valor de consigna de la alarma HB[ %?Srfgé’ﬁag ngggg&gjm para detectar la alarma de 0a50.0A 0.0 dSP10-8
A1lh |Histéresis de la alarma 10 Configura la histéresis ON-OFF para la salida de alarmal |0 a 50%FS 1 dSP10-16
A2h [Histéresis de la alarma 20 Configura la histéresis ON-OFF para la salida de alarma2 |0 a 50%FS 1 dSP10-32
A3H |Histéresis de la alarma 30 Configura la histéresis ON-OFF para la salida de alarma3 |0 a 50%FS 1 dSP10-64
A10P |Funcion adicional de la alarma 10 Fde salida de alarmas1, 2y SN g9 5 131 000 | dSP10-128
A20P |Funcién adicional de la alarma 2 | Blof?ue gtgg algrma (1(:1uso; 065in uso%ﬂ]]]ooo alll 000 | dSP11-1
i6n adici larma de estado de error(1:uso; 0:sin uso;
A30P |Funcién adicional de [a alarma 30 Desexcitacion (1: uso; 0:sin uso) Nota 3) 000 111 000 dSP11-2
PLC1 |Limite inferior para salidal Configura el limite inferior para salida 1 -3.02103.0% -3.0 | dsP11-4
PHC?1 |Limite superior para salidal Configura el limite superior para salida 1 -3.0 2 103.0% 103.0 | dSP11-8
PLC2 |Limite inferior para salida2 Configura el limite inferior para salida 2 -3.02103.0% -3.0 | dSP11-16
PHC?2 |Limite superior para salida2 Configura el limite superior para salida 2 -3.0 2 103.0% 103.0 | dSP11-32
i i imi Configuracion de |os tipos de limites para las salidas 1y 2
PCUT Salida de tipos de limites (romgendo el limite 0 Hwanteniendosg dentro del limite 0als 0 dSP11-64
OUT1 |Visualizacion del valor de salida (MV) | Visualizacion del valor para salida 1 - dSP11-128
QOUT2 |Visualizacion del valor de salida (MV) | Visualizacion del valor para salida 2 - - dsP12-1
ra Configuracién de compensacion de| Configuracion de la funcion de compensacion de extremos|ON: Realiza la RCJ (compensacion de extremos frios -
rLu| RCI |Sireimos fiios frios gomo ON/OFF P OFF: No realiza la R(CJ P ) ON dsp12-2
GAIn |Gradiente PV 0.001 a 2.000 1.000 | dsP12-4
AdjO |Puesta a 0 definible por el usuario | Cambia el punto de cero del valor de entrada -50 a 50%FS 0 dspP12-8
AdjS |Auste de escala definible por el usuario | Cambio de la escala del valor de entrada -50 a 50%FS 0 dSP12-16
di-1 |Funcién D110 Configura las operaciones del DI1 0al2 0 dsSP12-32
di-2 [Funcion DI20 Configura las operaciones del DI2 0al2 0 dSP12-64
STn |N°de estacion(] Configura el nimero de estacion de comunicacion 0a255 1 dSP12-128
L s ¢| COM |Configuracién de paridadd] bcggg%‘;rgg'gjg%% %%%%%%ggra comunicacion (atasade | parigad impar  1:Paridad par  2:Sin paridad 0 dSP13-1
PCoL |Protocolo de configuraciénsd Alterna fos protocolos de configuracion entre Modbus y ASCIl|g: z-ascll 1: Modbus (RTU) 1 dSP13-2
Ao-T |Tipo de salida de retransmisiond] Ee?rr%gé ng! Sulgg d: sler;alzs e; las q:e Ise daja"df Pé;fal ; Rango de consigna 0: PV /1: SV/2: MV/3: DV 0 dsSP13-4
-L |Limite inferior de la escala O onfiguracion de lado de base de la graduacion de la salida :
T R 0| dopasd
_H |Limite superior de la escala raduacion de la salida de refransmision en el lado e [T
A0-H |G Salida de retransimsiont configuracion Rango de consigna -100 a 100.0% 100% | dSP13-4
Ajuste de punto cero Valor de compensacion de punto cero paraentradade | -
rEMO | enirada de SV remoto \S/VI rergoto P - P . Ip . 502 S0%FS 0 dSP13-16
Ajuste de graduacionde la escala |Valor de compensacién de punto de alcance para entrada |
rEMS gé gd e SViemao (e SV oMo, P P 50 2 50%FS 0 | dsp13-16
~ onstante de filtro Configura la constante de tiempo de filtro para entrada de
_ r-dr de entrada de SV remotol] SV re?noto P P 0.0:2 9000 segundos 0.0 dSP13-16
- S | rSv |Valor de la entrada de SV remoto | Valor de entrada de SV remoto (valor industrial) - dSP13-16
dspP1 [Mascara de parametros Configura si se visualiza 0 no cada parametro 0a255 B
l a
dsP9
dP10
) a
dP13

Las siguientes configuraciones se seleccionan segun los valores por defecto dependiendo del modelo(
7° digito =Y modelo: 00J

7° digito = A modelo: 4
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6 Funciones
6-1 Control ON/OFF

* En el modo de control ON/OFF, la sefial de salida se muestra a continuacion.
Configure el parametro “P” = 0 para seleccionar el modo de control ON/OFF.
Configure la histéresis para evitar las vibraciones.

(Configuracion por defecto: HYS = 1)

« Configuracion de parametros y ejemplo de funcionamiento

Ejemplo 1: Funcionamiento inverso

Parametrod Configuracion de valor
PO 0,0
i
P-n10 0 (o 1) PV
cuando PV aumenta
HYSO Cualquier valor

Relacién entre PV y SV | Salidalll
PV > SVO OFFO
PV
PV <SVO ON cuando PV decrece
Ejemplo 2: funcionamiento directo
Barametrol | Configuracion de valord
PO 0,0
PV
P-n10] 2 (03)0 cuando PV aumenta
(@)) HYSO Cualquier valor
Relacién entre PV y SV | Salidall
PV > sSvO ONID
PV
PV < SVO OFF cuando PV decrece
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6-3 Self-tuning

1) En el encendido, al cambiar un valor de consigna o la perturbacién externa, el ajuste se realiza [T
automaticamente de forma que los pardmetros PID se reoptimizan.]
Resulta util cuando se necesita modificar repetidamente los parametros PID debido a los cambios [
frecuentes en la condicién del proceso.l]
Si la capacidad de control es importante, seleccione el PID o algoritmo de control fuzzy y utilice el [T
auto-tuning.

2) Configuracion del self-tuningd

(1lEncienda la alimentacién y configure el SV.[O

(2I0Seleccione SELF en el parametro “CTrL” (algoritmo de control).O

(3IDesconecte la alimentacién una vez.[

(4IConecte la alimentacion de todo el sistema. El controlador debe encenderse a la vez con los [
otros equipos o incluso mas tarde. De lo contrario, el self-tuning puede no ejecutarse correctamente. ]

(5Mnicio del self-tuning. Entonces, el indicador de punto del extremo inferior derecho empezara [
a parpadear hasta que se reoptimicen los parametros PID.

Nota) Siempre que sea preciso repetir el self-tuning, configure “CTrL” = PID una vez, y luego inicie el O
procedimiento de configuracién anterior desde el principio.

2° bloque de parametros(]

Configure “CTrL" (algoritmo de control) como SELF.[

PIDO Control PIDO
FUzYO Control de Idgica difusal]l
(@)) SELFO | Control de self-tuning

Aviso: si se configure “CTrL” como SELF se inicia el self-tuning.

3) Indicacién de self-tuningIIIIIID

El indicador de punto del extremo
inferior derecho sigue parpadeando
mientras se ejecuta el auto-tuning.
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4) El self-tuning se ejecuta si se produce cualquiera de estas condiciones. Il

(LAumento de temperatura en el encendido.[]
(2IAumento de temperatura el cambiar el SV si fuera preciso.O
(3ICuando el control no es estable y se considera inestable de forma continuada.

5) El self-tuning no se ejecuta si se produce cualquiera de estas condiciones:[

(1IEn el modo de esperal

(2IDurante el control ON/OFFO

(3[Durante el auto-tuningd

(4IDurante el funcionamiento rampa/mantenimiento O
(BIDurante los errores de entradal

(6ICon salidas duales (“P-n1"> 4)0

(7I'Cuando P, I, D o Ar se configuran manualmentel]

En las siguientes condiciones, el self-tuning se cancela:l
(1ISi se cambia el SV.[J

(2I5i el self-tuning no puede completarse en 9 horas aprox. desde su inicio.

6) Avisos(]

- Conecte la alimentacion de todo el sistema. El controlador debe encenderse a la vez con los otros 0
equipos o incluso mas tarde. De lo contrario, el self-tuning puede no ejecutarse correctamente.]

- No cambie el SV mientras se esté ejecutando el self-tuning.O

- Una vez optimizados los parametros PID, el self-tuning no se ejecutara en el siguiente encendido I
a menos que el SV sufra una modificacion.d

- Una vez ejecutado el self-tuning, si la controlabilidad no esta en el nivel que esperaba, seleccione [
PID o FUZZY en el parametro “CTrL", e inicie luego el self-tuning.
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6-4 Funcidon de alarma [opcional]

1) Tipos de alarmas
* Existe la alarma de valor absoluto, alarma de desviacion, alarma de combinacién y alarma de zona.
(Para obtener mas detalles, consulte la Tabla 4, cddigos de tipos de accion de las alarmas.)

Funcién con retardo

‘ Sin funcion de retardo ‘

‘ Con funcion de retardo ‘

Funcién de excitacién/desexcitacion

Sin funcion de
desexcitacion

Con funcion de
desexcitacion

Aviso: si la alimentacién esta desconectada (OFF) en el modo de espera (standby), incluso si la funcién de
desexcitacion esta activada (ON), ésta no puede salir (se mantiene en OFF).

2) Funcion de alarma

N°[ Funcién O Descripcion 00 Pardmetros a configurar[l
@I HistéresisO Configura el estado de histéresis para evitar .[] Alarma 1:BIh Y
las vibraciones[ Alarma 2:Afh 4
Alarma 3:F3h4

(o)) (210 RetardoO La alarma se activa cuando pasan ciertos [ Alarma 1: M
segundos de acuerdo con lo que se haya [ Alarma 2:4Y2
especificado antes una vez que el PV entrald Alarma 3: 4I1H 3
en la banda de alarma.

(31 Bloqueol Mantiene la alarma activada (ON) una vez J Alarma 1:A0)x P
de alarmald activada. Para cancelar el bloque de la [ Alarma 2: @3 P
alarma, siga uno de estos procedimientos.[] Alarma 3:A@n "

i) Vuelva a encender el controlador. T

i) Desactive los bloqueos de alarma una vez.[ll
iii) Utilice el parametro cancelar bloqueo de alarma.[IIl
iv) Cancele con la entrada digital (DI).II

v) Cancele con la funcion de comunicacion.[

(4] Alarma de] | La alarma se activa cuando se visualizan las [ Alarma 1: M
estado del] indicaciones de error.[] Alarma 2: M
error Alarma 3:00

(510 Desexcitacion[lLa salida de alarma puede desexcitarse.[] Alarma 1:[IIM

Alarma 2:[III

Alarma 3:
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Consulte la tabla que se muestra a continuacion.

O: Combinacion posible
X: Combinacion imposible[

Combinacién de funciones de alarma

Con HOLD 0O Sin HOLDO Con temporizador
(mantenimiento)/temporizador (mantenimiento)
Bloqueo de alarma | O oo o X
Desexcitacionl] od (o]n] om
Retardo(]] @) Nota 10J X
Alarma en estado de error(]] xXa Xd X

Nota 1) La alarma no se enciende la primera vez que el valor medido esta en la banda de alarma. En lugar de
ello, se enciende so6lo cuando el valor medido sale de la banda y vuelve a entrar en ella.

Avisos sobre las alarmas

NeOd | AvisosIIIH

10 | Tenga en cuenta que la funcion de retardo es efectiva para la [
alarma en el estado de error. I

20 Incluso durante la visualizacién “Err”, funcionan las alarmas O
en el estado de error. I

30 Incluso si se visualiza “LLLL" o “UUUU", O

las alarmas funcionan normalmente.

400 | Los codigos de tipo de acciéon de alarma en n® 12 a 15 se incluyen(] Cédigo de tipo de accion de [
también en el n° 24 a 27. Por tanto, se recomienda utilizar el n® 24 a 27.00 alarma O

Ademas, tenga en cuenta que al seleccionar el n®12 a 15, O
la configuracion en ALM2, dLY2, y A2hy es efectiva. Il

50 | Con la alarma HB, las funciones de retardo, desexcitacion y bloqueol | Alarma HB [
no pueden utilizarse. I

60 El valor de consigna minimo de alarma es —199,9. O
Valor de consigna de la alarmallll

70 Cuando se cambia el tipo de accién de alarma, O

el valor de consigna de la alarma también puede O
modificarse como corresponda.

80 Modelo PXR4:Tenga en cuenta que todas las salidas de alarma no se | Alarma en modo de espera O
incluyen en la condicién de espera. Alarma en modo de espera. Lall (standby) O

alarma de estado de error no se incluye en el modo de espera.l
Modelo PXR5/9: Tenga en cuenta que todas las salidas de alarma no [ o)
se incluyen en la condicién de espera. [T

91 La alarma de estado de error no se produce en el modo de espera.
100 | La funcién de mantenimiento (HOLD) es efectiva incluso si el valor O
PV esta en el area de histéresis cuando se enciende la alimentacién.
110 | Seleccione “0” para el codigo de tipo de accién de alarma O

para utilizar la alarma de estado de error.

Elementos/clasificacion

Alarma en el estado de error.

Alarma en indicacién de error

Valor de consigna de la alarma
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6-5 Funcion rampa/mantenimiento [opcional]

1. Funcion

Cambio del valor de consigna (SV) a medida que el tiempo pasa de acuerdo con un patron de programa
predeterminado, tal y como se muestra a continuacion.

Pueden programarse 4 rampas/mantenimientos x 2 patrones u 8 rampas/mantenimientos x 1 patrén.
La primera rampa empieza desde el valor de proceso (PV) justo antes de ejecutarse la programacion.

2. Configuracion
- Seleccione el patrén de programa (PTn) y configure rUn en el parametro “ProG”

- El patron rampa/mantenimiento no puede modificarse mientras el programa rampa/mantenimiento se esté
ejecutando.]

m PTnO Patron Rampa/mantenimiento|
10 1 4
20 2 4]
3 1+2 8
Nota:

- El programa rampa/mantenimiento se cancela si el controlador pasa al modo de espera.

Entonces, si el controlador pasa al modo de funcionamiento, el programa no se vuelve a ejecutar.
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6-6 Funcion de comunicacion [opcional]

1) Funcion
- Los datos internos pueden leerse/escribirse a través de comunicaciones ASCIl o MODBUS.

2) Para utilizar la funciéon, deben configurarse estos tres parametros.[

3 bloque de parametros

Configure el n° de estacion en “STno"00  Configure la paridad en “COM"[] Configure los protocolos]
(parametro de configuracién de n° de O de comunicaciones [T
estacion). [Muestra: n° de estacion = 18]

QoM PCoL

od Imparld 10 Modbus
10 Parll 20 ASCII
20 Sin paridad

[Muestra: paridad impar]

3) Aviso

- El n® de estacion puede configurarse en el rango de 0 a 255. (No se permite ninguna comunicacion
si esta seleccionado Modbus o Stno=0.)

- Después de cambiar la configuracién de paridad en “COM”, apague y vuelva a poner en marcha el
controlador.

- La tasa de baudios se ha fijado en 9600 bps.
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6-7 Entrada digital (funcidon DI) [opcional]

1) FuncionO

- Con la entrada digital (DI), estan disponibles las siguientes funciones.l
(D Alternancia de SV I
(2) Modo control; selecciéon de RUN/STANDBY [
(3 Seleccion de rampa/valle RUN/RESET [
(4) Marcha/parada del auto-tuning(Il
(5 Cancelar el bloqueo de alarmall
(6 Inicio/restauracion del temporizador

2) Para utilizar la funcion DI:J
- Seleccione la funcion con el parametro “di-1” 0 “di-2” consultando la Tabla que se muestra a continuacion.

ELECURIE

3* blogue de parametros(]

3)Tabla de la funcién DI

Cadigo del] FuncionO Descripcion
funcion DI
0 Ao Alternancia del valor de consigna (SV)O Alternancia entre el SV localy “ §5- 4 55-2, "

Modo control, RUN/STANDBY (marcha/espera)l]

1 En el modo de espera, el control no esté disponible [

y el SV parpadea.l]

Inicio de auto-tuning (estandar)]

Inicio de auto-tuning (PV bajo)d

Marcha/parada pueden conmutarse en el momento(I}

de aumentar o decrecer DI.O

Cancelar bloqueo de todas las alarmasIT

Cancelar bloqueo de la alarma 10

Cancelar blogueo de la alarma 20

Cancelar bloqueo de la alarma 30

Cuando no se utiliza esta funcioén, la funcién DIO
no es efectiva.l

8 EBBgeNees © ®

Temporizador ALM10 Funcionamiento de temporizador con/sin retardo [
Temporizador ALM20 disponible. El tiempo restante del temporizador I
Temporizador ALM30 puede comprobarse con los parametros de [T
visualizacion del temporizador 1y 2 (primer blogue).
RUN/RESETO La marcha/restauracion de rampa/mantenimiento puede [

(marchalrestauracion)de rampa/mantenimientol]

ejecutarse en el momento de aumenta o decrecer

Dl.

1]
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6-8 Otras funciones

Los parametros “bAL” y “Ar” se enmascaran en la configuracién por defecto.
Si debe utilizar estos pardmetros, siga este procedimiento.
1) Funcion
* “bAL” y “Ar” son funciones para suprimir la sobremodulacion.]
(Normalmente no es preciso cambiar la configuracion.)

2) Si no hay un valor 6ptimo, no obtendra un buen control en algin momento. Normalmente no es
preciso configurarlos.
3) “Ar’(bobinado anti-restauracion) se configura automaticamente con el “auto-tuning”.

bAL
El MV se calcula afiadiendo el desplazamiento (bAL) a MV’, el resultado del calculo PID, del PV y el SV. I

Accion integral |

H Ar

El rango integral es el SV£Ar.
La accion integral no funciona cuando el PV esté fuera del rango.

Enmascarar/desenmascarar bAL y Ar

1) Para desenmascarar
(1) Visualice el “dSP3” en el tercer bloque de parametros y luego reste 128 del valor actual.
(2) Visualice el “dSP4” en el tercer bloque de pardmetros y luego reste 1 del valor actual.

(2) Para enmascarar
1) Visualice el “dSP3” en el tercer bloque de parametros y luego afiada 128 al valor actual.
2) Visualice el “dSP4” en el tercer bloque de pardmetros y luego afiada 1 al valor actual.
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6-9 Funcion de salida de retransmision

1) Funcién
Salidas PV, SV, MV y DV como una sefial unificada de 4 a 20mA.

2) Para utilizar la funcién de salida de retransmision, ]

(1)Configure el tipo de salida que vaya a salir como salida de retransmisién en .0
Ao-TO Tipo de salidal
od PvO
10 svi
20 Mva
30 DvO
(2) Si es preciso graduar la salida, realice la configuracion de graduacion en y

6-10 Funcion de SV remoto

1) Funcién
Controla el SV (valor de consigna) introduciendo las sefiales de voltaje de 1 a 5V mediante un
dispositivo externo. [T

PV
Sefial de
voltaje de [
lab5V

2) Para ejecutar el funcionamiento remoto:
(1) Conecte la sefial de voltaje del SV remoto en el terminal de entrada del SV remoto.
(2) Si fuera preciso, ejecute el ajuste de punto cero o ajuste del valor de regulacién de escala
de la entrada de SV remoto.
.-« Parametro para la compensacién de punto cero de la entrada del SV remoto
.-« Pardmetro para el valor de regulacion de escala de la entrada del SV remoto
(3) Si se cambia el parametro a -> , se cambia al funcionamiento del SV
remoto.[]

es la configuracion para el filtro de entrada del SV remoto. Utilice el equipo con el valorl
configurado en 0.0 (configuracién en el momento de la entrega) a menos que sea preciso [
hacer un cambio.
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7 Configuracion del tipo de entrada y algoritmo
de control

(1) Configuracion || (1) Compruebe si el tipo de entrada configurado en “P-n2”
del tipo de es el que utiliza.

entrada

Seleccione el tipo de sensor que utiliza en la Tabla 1 que sigue y
configure el cédigo en “P-n2".
(Ejemplo) Para el termopar T, configure “P-n2"=7.

(Nota) Consulte la tabla que sigue para modificar el tipo de entrada.[]

TC+ - - - »RTD (dentro deld | Puede modificarse [T
Grupo )*m cambiando “P-n2".
TC/RTD+ - - - »1 a 50VCCO | Modificacion imposible.[J
(Grupo I)* 4 a 20mACC [0

(Grupo 1)*O

TC: termopar RTD: sensor (*Consulte la Tabla 1)

(2) ¢ Es ese rango de temperatura de entrada adecuado
al sensor que utiliza?

El rango estandar de cada sensor se muestra en la Tabla 3.
Seleccione el rango de temperatura adecuado para los equipos
que utilice, configure los valores de limite superior e inferior como
“P-SL”y “P-SU”, respectivamente.

(Ejemplo) Para un rango de temperatura de 0 a 800 [°C]: configure
“P-SL"y “P-SU” como 0 y 800, respectivamente.

(Nota) Si la escala de configuracion es menor que la escala
estandar minima, la precision (% de la escala completa) se ve
influida.

(Nota) No se da ningun rango estandar en el caso de 1 a 5VvDC
(4 a 20mA CC) como entrada. Configure el rango dentro de estos
limites.

» Escala maxima: 9999

* Limite inferior: -1999

* Limite superior: 9999

Nota:

Configure “P-n2”: tipo de sensor de entrada y “P-SL/P-SU/P-dP”: configuracién del rango de entrada
antes que cualquier otro parametro

. Si se modifican “P-n2" y/o “P-SL/P-SU/P-dP”, algunos otros parametros pueden verse también influidos.
Compruebe todos los parametros antes de iniciar el control.
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de accion de la salida de control

(2) Configuracién | [(2) Seleccione el tipo

del algoritmo Aecion de [ Descripcion(l Procedimiento de
salida configuracion
‘2 . a de control [1
* > .
Lea esta seccion si Calentador O | Inversa [Cuando PV [ ~| Configure el
el control no funciona aumenta, MV (I parametro “P-n1" =
como esperaba. i decrece 06 1 (consulte la
0| Cuando PV decrece, Tabla 2)
O MV aumenta . |
Refrigeracion [Directa | Cuando PV I Configure e

m

aumenta, M\VO O parametro “P-n1" =
también aumentall %;b?a(g?nsulte la
Cuando PV decrece, (I

MV _también decrece

[ (2) Algoritmo de control (ON/OFF, PID o FUZZY)

Tipo ded | Descripcion
control

Procedimiento de configuracion

Control La salida es ON (100%) u OFF (0%).
ON/OFFE (Adecuado cuando la frecuente
alternancia entre salidas resulta

Configure “P"=0,0
Consulte “6-1. Control ON/OFF”

Seleccione PID en “CTrL".

molesta).
Control La sefial de salida cambia dentro del
PID rango de 0 a 100% de acuerdo con el

calculo PID que determina el
proporcional de ON y OFF en cada
CT (tiempo de ciclo).

Ejecute el auto-tuning para que se
pueda calcular un PID éptimo
automaticamente. (Los parametros
PID pueden configurarse
espontaneamente).

A 4

Control de| El funcionamiento de légica difusa
I6gica (FUZZY) se afiade al PID generando
difusa un control con menos

(fuzzy) sobremodulacion.

*Consulte “6-2. Auto-tuning”.

Seleccione FUZy en “CTrL".
Luego, ejecute el auto-tuning para

\ 4

Control En el encendido, si se cambia el valor
PID con | de consigna o la perturbacion externa,
self-tuning el ajuste se realiza automaticamente
para reoptimizar los parametros PID.
Esto resulta util cuando es preciso
modificar los parametros PID
repetidamente debido a los frecuentes
cambios de condicion del proceso.

gue se inicie el control FUZZY.

Modelo PXR4: Seleccione SELF en
“CTrL". Consulte “6-3. Self-tuning”.
Modelo PXR5/9: Seleccione SELF
en “CTrL". Consulte “6-3. Auto-tuning”.

A 4
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8 Indicaciones de error

Indicaciones de error

Este controlador tiene una funcion de visualizacion para indiciar los distintos tipos de codigos de error
gque se muestran a continuacion.

Si se visualiza cualquiera de estos cadigos de error, debe atajar su causa inmediatamente.

Una vez solucionado el problema, desconecte la alimentacién una vez y vuelva a poner en marcha

el controlador.

(10 La sonda RTD (B o C) esta (I
quemada.

(210 La sonda RTD (entre AyBo AC) [[
es corta.

(310 El valor de PV esta por debajo de
P-SL en un 5%FS.

(410 El cableado de 1 a5 VDC 0 4 a [
20mA DC esta abierto o es corto.

[ -

(2)[duando la salida de control
de [quemado esta configurada
como el limite superior: ON o
20 mA o més

Cddigo de errorl]  Posible causall Salida de control(IT] Grupo
(110 Termopar quemado. (1)Guando la salida de control
(210 Sonda RTD (A) quemada. de quemado esta configurada
(310 El valor PV supera a P-SU en un [1 como el limite inferior
5% FS. (estandar): OFF 04 mA o
menos |

(110 Valor PV < -199,9
Nota) En el caso de la entrada RTD,
"LLLL" nose visualiza incluso si la

temperatura se sitlia por debajo de
-150 °C.

En control contindia hasta que
el valor alcanza -5% FS o
menos, después de lo cual se
produce la condicion de
guemado.

Piloto AL3 encendido

Rotura de la resistencia (si hay alarma
de rotura de la resistencia incluida)

Control normal

(indicador de SV
parpadeante)

Configuracion de rango incorrecta
(P-SL/P-SU).

OFF 0 4mA o menos

PV no visualizado

Configuracién errobnea de DP13.
Afiada 64 al valor de consigna de
DP13 para visualizar PV.

Control normal
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[Tabla 1] Cbédigos de tipos de entradas
Parametro:

Grupo | Tipo de entrada Cédigom Grupo | Tipo de entrada Cadigo
RTD o | 1asvccO | 160
Pt100 (EC)0 | 10 4a20mACC
TermonarC] En caso de entrada de 4 a20Ma  Las sefiales de entrada pueden
P CC, instale la resistencia de 25001 ~ seleccionarse dentro del mismo
I 2 que encontrara en el paquete grupo.
10 KD 30 e
RO 0 40 Modificaciéon
B 50 o Puede modificarse
TC< - —RTD
S| 60 * cambiando “P-n2”
Tm 70 (dentro del Grupo 1)
E 81 TC/RTD+ — — — »1 a5V CC
NI 120 4 a 20 mA CC |Modificacién imposible.
PL-III 13 (Grupo 1)* (Grupo 1)*

[Tabla 2] Codigos de accidn de las salidas de control
Parametro:

Cédigo Salida Accion de salida de control Salida en quemado*
Salida 1 Salida 2 Salida 1 Salida 2
0 Simple o Limite inferior
. Accion inversa
1 (salida de Limite superior
2 C-O,mr-OI 1) o Limite inferior .
Accion inversa | Accion directa
3 Limite superior
4 Limite inferior
P —— Limite inferior
5 Accion inversa Limite superior
6 Limite inferior
- | Limite superior
7 Limite superior P
Accion PR
8 . Limite inferior
directa o | Limite inferior
9 Accién directa Limite superior
10 Dual Limite inferior i supetir
11 [salida de Limite superior
12 control Limite inferior
1y2] — — | Limite inferior
13 L Limite superior
Accion inversa
14 Limite inferior ] )
— — Limite superior
15 Accién | Limite superior
16 Inversa | | imite inferior o
Limite inferior
17 . Limite superior
Accion directa
18 Limite inferior | )
Limite superior
19 Limite superior

[Aviso para la salida dual] (opcional)

(1)Los parametros “I” y “D” no pueden configurarse por separado.

(2)[5i “P” = 0 (control ON/OFF) en el lado del calentador, el lado de refrigeracion pasa a control ON/OFF [0
automaticamente.

(3)[Bi “Cool” = 0,0 el lado de refrigeracion pasa a control ON/OFF automaticamente vy la histéresis se [
fija en 0,5%FS.
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Tabla 3] Rango de las entradas (rango estandar)
4 L[ ]
Parametro: , :
Tipo de sefial de I | Rango (°C)I Rango (°F) Tipo de sefial de O Rango (°C) [JRango (°F)
entrada entradal]
RDT (IEC)JPt1000 M0 O0als500f 32a3020 Termopar] R m 0al1l600 [M 32a29120]
Pt1000D 0a300 32a5720 B 0a 1800 32a 32720
Pt1000D 0ab00 32a9320 Sm 0a 16000 32a29120
Pt1000JM Oa600 32a1112[ T -150 a 2000 -238 a 3921
Pt1000 -50 a 1000 -58 a 21200 T -150 a 40000 -238 a 7520}
Pt10000 -100 a 2000| -148 a 3920 ED 0as80ool 32al4720
Pt1000 -150 a 6000 -238 a 1122[]} EM -150 a 800 | -238 a 14720}
Pt1000 -150 a 8500] -238 a 1562 [} NI 0a13000 32a23720
PL-III 0a13000] 32 a 2372
Termoparl] JII 0 a 4000 32 a 7520 -1999 a 999911
Jm 0 a 8000 32 a 14720 (Escalado posible)d
K 0 a 4000 32a7520 | | voltaje CCII1 a 5VCCII-Alcance maximo:9999(
K 0 a 800D 32al4720) -Limite inferior: -1999M
KD 0 a 12000 32a2192 -Limite superior: 9999

Nota 1) Excepto por lo que sigue, la precision de las entradas es +0,5% FS 1 digito +1YCT (la precisién [
de las entradas no se garantiza para rangos de medicién distintos de los de la tabla anterior.)

R termopar 0 a 500 °C| O  en estos rangos, el controlador puede mostrar un
B termopar 0 a 400 °C[ O  valor de proceso incorrecto debido a las caracteristicas del sensor

Nota 2) Si se utiliza un rango de -150 a 600 YC o de -150 a 850 YC para el sensor, las temperaturas [0
inferiores a -150 YC no se indican correctamente. Por tanto, “LLLL" no aparece a pesar de una O
caida continua por debajo de -150 °C.

Nota 3) Si se utiliza el sensor o termopar a una temperatura inferior al valor minimo del rango de

O medicién, no puede garantizarse la precision de las entradas.

Nota 4) No se pueden afiadir puntos decimales si el rango de entrada es superior a 999,9, en la entrada [

de la sonda RTD/termopatr.
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Parametro: , ,

Cadigo de alarma estandar Valor de consigna dual con cédigo de alarma
[H] ALMIALMIALM[TTipo de alarmal] Diagrama de acciéon B ALMIALMIALM[ITipo de alarmall Diagrama de acciéonJ
1 2 30 1 2 30
: 16 |[116 (116 |CAlarma absoluta [T
0 0 OO0 [ Sinalarma alta/bajall
170 170 170 Alarma de desviacion [T
Elarma 10| 10| 10| Alarma alta A|?jl'éna alta/baja
gﬁ)r 20| 20| 20/ Alarma bajall limite | 180 180 18[] Alarma de desviacion [0
abso- gltal baja/absoluta altall
aja
luto | 30| 301 30| Alarma alta (con(I y 190) 1900 1911 Alarma absolutall
[l mantenimiento)( baja/desviacion altal[IIIIIH
40| 401 40 farma alta (CONMI 200) 200) 20 bRA/AtS. l()csgrlwl&aﬂm
mantenimiento)() maJ\ntenimiento)EEI]]]
Alarma 50| 50| 501 Al I Alarma de desviacion]
e °0| 50 50/ Alarma altall 2100 2100 210 alta/baja (conti
desvi- mantenimiento) [l
acion Alarma de desviacion(]
60| 60| 60| Alarma bajall 22[) 220 220 baja/absoluta altaII]]

(con mantenimiento
230 230 230 Alarma de absolutalll

0

[0

baja/desviacion altall

7o) 7o) 7o Q;?;naa alta/m (con mantenimiento)

240 240 240 Alarma absoluta I

80| 80| 80| Alarma alta (con[I Alarma alta/bajall
mantenimiento) de
desvi- | 25 250 250 Alarma de desviacion(l
90| 90| 90| Alarma baja (con(ITl acion 0| alta/bajal)

mantenimiento) N

2600 260 2601 Alarma de desviacion(Il

Alarma alta/bajal] ;
100) 100 100) (con(In baja/absoluta altallIl

mantenimiento) TN

Al Alarma de desvi-O Alarma absolutal]
Ge | 110 110} 111 acion alta/bajall 2710 27() 270 baja/de desviaci6nl
zona (accion indepen-[IIIJ altalllll
diente ALM 1/2)[I0 Alarma absolutall
ald o 3@%‘;}:&%“@5 2811 281} 2811 alta/bajalll
(con mantenimiento) I
i Alarma de desviacion [J
Alarma de desvi- [ 2901 290 290 alta/bajalll
-0 | 130 -0 | acion alta/bajallll (con mantenimiento) I
Alarma de desvi-0 Alarma de desviacion [J
-0 | 140 -0 | acion baja/absolutallll 30[) 300) 300 baja/absoluta altalI]]
altalD (con mantenimiento) T
Alarma absolutal] Alarma absolutall
-0 | 150 -0 | baja/desviacionI 310 310 310 baja/desviacion alta.[I]
alta. (con mantenimiento
Nota
Cadigo del temporizadorQ ¢Qué es una alarma con mantenimiento?
vl Tino de al - — La alarma no se activa (ON) inmediatamente cuando el valor del
ALMANMS Tipo de alarma Diagrama de accién proceso esta en la banda de alarma. Se activa (ON) cuando sale de

la banda de alarma y vuelve a entrar en ella.

Tempo-132 |32 |32 |[Temporizador con
fizador (O 1 retardo (ON) O

33 |33 |33 |[Temporizador sin [II
retardo (OFF)

34 |034 [0 34 |demporizador [0
con/sin retardo [0

(ON/OFF)

Nota)

- Si se cambia el cédigo de tipo de accidn de una alarma, el valor de consigna de la alarma también cambia con
respecto a las configuraciones anteriores.
Compruebe estos parametros, desconecte la alimentacion una vez y vuelva a poner en marcha el controlador
antes de iniciar el control

- Al seleccionar el n® 12 a 15, la configuracion en ALM2, dLY2, y A2hy es efectiva y la salida se produce en el
relé AL2.

- ALn es un valor de consigna de alarma (AL1, AL2 o AL3).

- An-H es un valor de consigna de alarma (Al-H, A2-H o A3-H).

- An-L es un valor de consigna de alarma (Al-L, A2-L o A3-L).

- dLYn es un valor de consigna de alarma (dLY1, dLY2 o dLY3).
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[Tabla 5] Codigo de tipos de operaciones de control

Parametro:
Inicio alimentacion
MOD ON Salida en END Salida en OFF Repetir operacion
0 Sin Control continuado | Control continuado Sin
1 Sin Control continuado | Control continuado Con
2 Sin Control continuado | Modo de espera Sin
3 Sin Control continuado | Modo de espera Con
4 Sin Modo de espera | Control continuado Sin
5 Sin Modo de espera | Control continuado Con
6 Sin Modo de espera Modo de espera Sin
7 Sin Modo de espera Modo de espera Con
8 Con Control continuado | Control continuado Sin
9 Con Control continuado | Control continuado Con
10 Con Control continuado | Modo de espera Sin
11 Con Control continuado | Modo de espera Con
12 Con Modo de espera | Control continuado Sin
13 Con Modo de espera | Control continuado Con
14 Con Modo de espera Modo de espera Sin
15 Con Modo de espera Modo de espera Con

[Descripcion de funciones]
Inicio de encendido: Inicio de rampa/mantenimiento con el valor PV actual.

1.

2. Salida en END: Se visualiza el estado de la salida en el momento en que la rampa/mantenimiento [
esta en END.

3. Salida en OFF: Se visualiza el estado de la salida en el momento en que la rampa/mantenimiento [T
esta en OFF.

4. Repetir la operacion: Cuando se termina la rampa/mantenimiento una vez, ejecuta rampa/mantenimiento [
repetidamente.l]
El valor de PV configurado en el paso anterior se mantiene en estado normal (sin repetir la operacion).[
* Modo de espera: Salida -3%0
Alarma OFF[O
Modo de espera donde no se ejecuta operacion de control.
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Configuracion de codigos de los modelos PXR

4 5 6 78 910111213

[ [T L LT T

PXR4 PXR5/9

Digito E$pecificaciones Nota | Nota
4 |<Dimensiones frontales>

Modelo PXR4: 48 X 48 mm 4

Modelo PXR5/9: 48 X 96 mmQO 5

96 X 96 mm orl
5 |<Sefial de entrada>
Termopar °C TO
Termopar °F RO
Sensor Pt100 tipo 3 hilos °C NO
Sensor Pt100 tipo 3 hilos °F sO
1A5VCC AU
4 a20mA CC Nota 1 | Nota 1 B
6 |<Salida de control 1>
Salida de contacto de relé Al
Salida de impulso de voltaje (24V CC) cm
Salida 4 a 20mA CC E
7 |<Salida de control 2>
Ninguna Y
Salida de contacto de relé Nota 2 Al
Salida de impulso de voltaje (24V CC) Nota 2 C]
Salida 4 a 20mA CC Nota 2 Em]
Salida de retransmisién (4 a 20mA CC) Nota 2 RN

8 |<Codigo de revision> i

9 |<Especificaciones opcionales 1>
Ninguna o[
Alarma (1 pieza) 1
Alarma de rotura de la resistencia Nota 3 | Nota 5 o]
Alarma (1 pieza) + Alarma de rotura de la resistencia Nota 3 | Nota 5
Rampa/mantenimiento 3
Alarma (1 pieza) + Rampa/mantenimiento Al
Alarma de rotura de la resistencia + Rampa/mantenimiento |Nota 3 | Nota 5 5]
Alarma (1 pieza) + Alarma de rotura de la resistencia + 6
Rampa/mantenimiento Nota 3 | Nota 5 7
Alarma (2 piezas) Fm
Alarma (2 piezas) + Rampa/mantenimiento

Alarma (2 piezas) + Alarma de rotura de la resistencia +
Rampa/mantenimiento Nota 3 | Nota 5 HII
Alarma (3 piezas) M
SV remoto Nota 3 | Nota 5 D]
SV remoto + Alarma (2 piezas) Nota 3 | Nota 5 PO

EEEEEEEEEEEELELE

10 |<Manual de instrucciones> <Voltaje de alimentacion>
Ninguna 0O 100 a 240V CA NI
Inglés O 100 a 240V CA VI
Ninguna 0O 24V CA/24V CC cm
Inglés O 24V CA/24V CC B
11 |<Especificaciones opcionales 2>
12 |Ninguna

13 |Comunicaciéon RS485 (Modbus)
Comunicacién RS485 (ASCII)
Entrada digital 1 punto

Entrada digital 2 puntos Nota 4 | Nota 6
Comunicacion RS485 (Modbus) + Entrada digital 1 punto
Comunicacion RS485 (ASCII) + Entrada digital 1 punto

EEE

O

g uEzQ
oBoBEB86806
o8B8B8oBd

Nota 1: No puede combinarse con la alarma de rotura de la resistencia.l]
(2, 3,6, 7, Hno pueden especificarse en el digito 9.)

Nota 2: No puede combinarse con alarma (1 pieza) + alarma de rotura de la resistencia, alarma (2 piezas) o alarma (3 piezas).(J
3,7, F G, H, M, P no pueden especificarse en el digito 9.)

Nota 3: No puede combinarse con RS485 + entrada digital de 1 punto.O
(V y W no pueden especificarse en el digito 11.)

Nota 4: En el caso de la salida de control 2, pueden seleccionarse la alarma de rotura de la resistencia o la entrada del SV remoto.O
(A,C,EyReneldigito 7y 2,3,6,7,H, Dy P en el digito 9 no pu&den especificarse.)

Nota 5: No puede combinarse con RS485 + entrada digital de 1 punto.
(V 'y W no pueden especificarse en el digito 11.)

Nota 6: En el caso de la salida de control 2, pueden seleccionarse la alarma de rotura de la resistencia o la entrada del SV remoto. O
(A, C,EyReneldigito 7y 2,3,6,7,H, Dy P en el digito 9 no pueden especificarse.)

La sefial de entrada, el rango de medicién y el valor de consigna en el momento de la entrega son como sigue.
Con especificacion de termopar: Termopar K, rango de medicion; 0 a 400°C, valor de consigna; 0°C
Con sensor especificado: Pt, rango de medicion; 0 a 150°C, valor de consigna; 0°C
Con voltaje/corriente especificado: Graduacién; 0 a 100%, valor de consigna; 0%

En los casos distintos de los anteriores, especifique la sefial de entrada y el rango de medicion.
La sefial de entrada del termopar y el sensor pueden alternarse con la operacién de llave en el panel delantero.

El método de actuacién de la salida de control puede configurarse como inversa en la salida de control 1 y como directa para la salida de
control 2 en el momento de la entrega.Tenga en cuenta que la actuacion inversa y directa pueden alternarse con la operacion de llave en el
panel delantero.
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ELECURIE

Voltaje: D
Consumo: [

Salida de contacto de relé:

Salida del relé SSR/SSC *1: M
(salida de impulso de tensién) [

Salida 4-20mA CC: [

Salida de alarma (hasta 2 salidas): O

Salida de alarma de desconexién O
del calentador: I
Funcion de comunicacion *2: [

Entrada digital: (I

Salida de retransmision: [

Entrada del SV remoto:

Temperatura ambiente: [

Microcontrolador PXR Series

Especificacion

100 (-15%) a 240V CA (+10%) 50/60Hz, 24V (+10%) CA/CC

10VA o0 menos (a 100V CA), 12VA o menos (a 220V CA) [T

12VA o menos (a 24V CA/CC)

Salida de control 1: Contacto SPDT, 220V CA /30V CC 3A (carga [T
resistiva)

Salida de control 2: Contacto SPST, 220V CA /30V CC 3A (carga [
resistiva)

ON: 24V CC (17 a 25V CC

OFF: 0,5V CC o0 menos

Corriente maxima; 20mA o menos[IIT

Carga resistiva 85000 0 mas

Resistencia de carga permisible 6000 0 menos

Contacto relé (contacto SPST) 220V CA / 30V CC 1A (carga resistiva)

Contacto relé (contacto SPST) 220V CA / 30V CC 1A (carga resistiva)
Interfaz RS-485 1]
Sistema de transmisién; sincronizacién marcha-parada serial bit [T
semiduplex [T
Tasa de transmisién; 9600bpsIIII
Protocolo de transmision; conforme a Modbus RTU o Z-ASCII I
(protocolo PXR) I
Distancia de transmisién; hasta 500m (longitud total) I
Unidades conectables; hasta 31unidades
Numero de entradas; 2 entradas(IIIIII
Juzgado como ON: 0  3VCC o superior I
Juzgado como OFF: 0 2VCC o superior I
Capacidad del contacto de entrada; 5V, 2mA CCIIII
Anchura del pulso de entrada; min 0.5 se
Precision de la salida £0.3% o inferior
Carga resistiva permisible 6000 o inferior
Precision de la entrada +0.5% FS o inferior[IIIIII]
(Sin funcién de deteccién de ruptura de entrada)IIIl
Resolucion configurada 3000 o superiorIIT
Funcion de filtrado de entrada incluida
-10 a 50°C 1T
-10 a 45°C (con montaje lado con lado)

Humedad ambiente de funcionamiento: 90% HR o menos (sin condensacion)

Temperatura de conservacion: [
Precision de tiempo: [IM

-20 a 60°C
Dentro de +0.5%

*1 : La tabla que sigue muestra la diferencia en las salidas entre otros modelos de microcontroladores de la serie X.

Salida SSR/SSC Carga resistiva
admisible para salida
Voltaje Corriente maxima 4 a20mA CC
PXR3 15V CC 20mA 100 a 5000
PXR4/5/9 24V CC 20mA 6000 0 menos
PXV3 55V CC 20mA 6000 0 menos
PXV/W/Z 24V CC 60mA 6000 0 menos

*2 . Se necesita un convertidor de comunicaciones para conectar el producto a un PC.
Convertidor de comunicaciones (elementos recomendados) (opcional):

* RC-77 (tipo aislado) fabricado por R.A SYSTEMS http://www.ras.co.jp

* SI-30A (tipo aislado) fabricado por LINE EYE http://www.lineeye.co.jp

» KS485 (tipo no aislado) fabricado por SYSTEM SACOM http://www.sacom.co.jp

Modbus RTU: marca comercial de Modicon Corp., EE.UU.










